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Empilhadeira elétrica de contrapeso série HK

PARAMETROS TECNICOS BASICOS

Tipo de energia Elétrico
Plataforma de voltagem \Y 80
Tipo de operacdo Assento
PERFORMANCE

Capacidade nominal de carga Kg 2500
Disténcia do centro de carga mm 500
Avanco dianteiro mm 460
Avango traseiro mm 415
Distancia entre eixos mm 1650
Peso sem bateria / com bateria Kg 3500/3320
Carga eixo total (dianteiro/traseiro) Kg 5460/540
Carga eixo sem carga (dianteiro/traseiro) Kg 1540/1960
OUTROS PARAMETROS

Freio de servigo Hidrdulico
Freio de estacionamento Mecanico
Poténcia motor tragdo nominal 60min kW 8AC
Poténcia da bomba hidraulica (15% ciclo) kw 10AC

Tipo prote¢do motor ac assincrono/IP54

MOTOR E CONTROLADOR

Tipo de bateria Bateria de fosfato de ferro-litio
80/202

Peso da bateria Kg 180

Tensdo/Capacidade dabateria V/Ah

Forma de aquecimento / nivel de protecio Aquecimento p/ baixatemp. / IP54

Tipo de controlador do motor MOSFET/AC
Fabricante do controlador JIACHEN
Modelo do controlador ACM [11 80C350
Pressdo de trabalho do sistema hidréulico Mpa 18,5

H?

RASA: Largura do Corredor de Empilhamento em Angulo
Reto (RASA)

RASA=R+L2+b+a

a: Espago de seguranca

b: Comprimento da carga

v: Raio de giro (interno)

RASA=trHL1+Ha+a

DIMENSOES

Tipo de pneu Pneumético (opcional macico)
Nimero de rodas (x=motrizes) /2
Especificagdo pneu dianteiro 7.00-12-12PR
Especificagdo pneu traseiro 6.00-9-10PR
Bitola dianteira mm 970
Bitola traseira mm 960
Inclinagdo mastro (frente/tras) 6°/12°
Altura retraida do mastro HI mm 2005
Altura livre de elevagdo h2  mm 130
Altura méx. de elevagdo H mm 3000/4500
Altura méx. com operacio H2  mm 4035
Altura total H3  mm 2125
Comprimento até o garfo L mm 2535
Largura w mm 1170
Tamanho do garfo mm 1070x122x40
Distancia entre garfos (min/max) mm 250-1040
Altura do solo do mastro mm 110
Altura minima do solo mm 115
Raio minimo de giro mm 2335
Velocidade max. (carga/sem carga) km/h 14/15
Velocidade de elevagdo (carga/sem carga) mm/s 300/400
Velocidade de descida (sem carga) mm/s 470/450
Tragdo max. N 15000
Superagdo de rampa (carga/sem carga ) % 15/20

A série de empilhadeiras de fon-litio HK é uma linha recém-desenvolvida de
empilhadeiras elétricas de alto desempenho e excelente custo-beneficio. Com
um novo design estrutural e um sistema AC 80V consolidado, combina as
vantagens de empilhadeiras elétricas e a combustdo interna. O equipamento
possui centro de gravidade mais baixo, dimensdes menores, melhor
desempenho e operacdo mais flexivel.
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Carga rapida Carregamento Forte forca
sob demanda de tragao

Bateria
eficiente

Emissao zero
zero altas e baixas
temperaturas

Manutencdo Alta seguranga Adequada para

Inteligente e segura, eficiente e confiavel, confortavel e conveniente

¢ Sistema de Partida Inteligente
Utiliza um sistema de partida em
dois niveis com trava elétrica e
leitura de cartdo para evitar
operacdo ndo autorizada e garantir
a seguranga, em conformidade com
os regulamentos de seguranga
nacionais TSG81.

HY

¢ Ergonomia Avancada

O espago de operagdo é 20% maior
em comparagdo com empilhadeiras
tradicionais. O volante de baixo
torque e de didmetro ajustavel
facilita a direcéo.

¢ Caixa de Cambio Eficiente

Possui caixa de cdmbio com relacdo
38:1 de alta velocidade e acionamento
direto do motor, minimizando a perda
de energia, aumentando a poténcia de
saida, melhorando a velocidade de
deslocamento e a capacidade de
subida, e otimizando a eficiéncia
operacional.

+ Sistema de bateria de poténcia

£ adotado um médulo de célula de bateria
de litio com fosfato de ferro maduro, com
eficiéncia de carga e descarga superior a
90%, carregamento rapido em 1,5-2 horas,
carregamento sob demanda, alta eficiéncia
e confiabilidade; 4 anos ou 8.000 horas de
garantia estendida, com retencdo de
capacidade superior a 80%; Equipado com
funcdo de protecdo contra vazamentos e
resposta em nivel de milissegundos,
proporcionando maior seguranga no uso.
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+ Controlador Inteligente + Tela LCD
Monitora a bateria de poténcia, motor,
componentes elétricos, etc., por meio do

barramento CAN. Em caso de vazamento, curto-

circuito, subtensdo ou outras falhas, limita as
acdes relevantes do veiculo para garantir a
seguranca das pessoas e do equipamento.

+ Novo Mastro Reforcado com
Visdo Ampliada

O mastro foi alargado em seu
design, aumentando o campo de
visdo do operador em 20%. A
Shangang personaliza ago com
formato especial, tornando a
estrutura mais robusta, com alta
capacidade de carga, operagdo
segura e confidvel.
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¢ Eixo de Direcdo Livre de
Manutengao

Eixo de direcdo integral fundido,
com rolamento de fuso usando
design de rolamento cdnico para
melhor resisténcia a impactos e
longa vida util. As partes de contato
com o corpo sdo equipadas com
blocos de amortecimento para
melhorar o conforto e reduzir a

fadiga.
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+ Roda Lateral

Aroda lateral fica acima da
roda principal. Quando o
garfo é elevado a uma posicdo
mais alta, a oscilagdo lateral é
significativamente reduzida, o
que melhora a estabilidade
em operagdes de elevagdo e
reduz a taxa de falha dos
rolamentos.

¢ Cap0b Estampado com
Abertura Ampla

O cap6 é feito a partir de um
Gnico molde com estrutura
robusta, boa vedagdo e longa
durabilidade. Ele se abre
amplamente para facilitar o
acesso a bateria, motor de 6leo,
componentes elétricos e tanque
hidraulico para manutengdo.

+ Sistema Hidraulico com Sensor de Carga
O sistema hidraulico completo com
deteccdo de carga é adotado para dar
prioridade a direcdo, tornando a resposta
do volante mais rapida. A tubulagdo
hidraulica é facil de operar. A vedagdo dupla
com anel O e cone de 24° é utilizada na
tubulagdo hidraulica, tornando a vedagao
mais confiavel.

+ Novo Design de Carroceria
A bateria de poténcia é
posicionada sob o chassi,
rebaixando o centro de

gravidade, aumentando a
estabilidade e garantindo uma
condugdo mais segura.



